1. Przeznaczenie systemu:

System "Smok-2000" zostat opracowany do zdalnego sterownia i
monitorowania obiektow przemystowych, gtownie przepompowni Sciekdéw.
Kompletny system sktada sie z obiektow technologicznych i stacji bazowej. W
obiektach mozna stosowac kilka rodzajéw, nizej opisanych, sterownikow
wyposazonych w wejscia analogowe i cyfrowe, wyjscia do sterowania oraz
wyjscia komunikacyjne do tgcznosci radiowej, kablowej dalekiego zasiegu
(ponad 100 km) i tgcze RS-485. Stacja bazowa to komputer z zainstalowanym
oprogramowaniem MuelTrans i wyposazony w kontroler stacji bazowej KSB-12
do tgcznosci radiowej, KSB-12LD do tgcznosci kablowej lub w jeden i drugi w
przypadku stosowania tgcznosci mieszanej. Do zobrazowania danych mozna
dotgczyé stacje wizualizacji wyposazong w oprogramowanie ViewData. Stacja
wizualizacji moze byC zlokalizowana w poblizu stacji bazowej — wtedy dane
przesytane sg tgczem RS-232C, lub oddalona — wtedy dane przesytane sg
drogg radiowg lub kablowg. Odlegtos¢ pomiedzy stacjg bazowg a stacjg
wizualizacji moze by¢ dowolna, gdyz w sieci radiowej i kablowej przewidziane sg
retransmitery. W systemie mozna zainstalowa¢ maksymalnie 2500 obiektéw.

2. Stacja obiektowa Mamba-8:
3. Stacja obiektowa Viper-4:
4. Radiowe Moduty Transmisyjne:
4.1. Radiowy Modut Transmisyjny NBFM-400:
4.2. Radiowy Modut Transmisyjny RMT-160:
4.3. Radiowy Modut Transmisyjny RMT-435:
4.4. Radiowy Modut Transmisyjny MM-432:
5. Oprogramowanie:
5.1. Oprogramowanie komunikacyjne MuelTrans:

5.2. Oprogramowanie wizualizacyjne ViewData:
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